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WICHTIGE INFORMATIONEN UND RECHTLICHE HINWEISE

Sehr geehrter Kunde, sehr geehrter Anwender,

diese Bedienungsanleitung fir Volumensensoren der Baureihe ,VHM in Standard-Ausfiihrung” von VSE Volumen-
technik GmbH (VSE) enthaélt erforderliche Informationen, um die Installation und Inbetriebnahme des Volumensensors

sach- und bestimmungsgemaf3 durchzufihren.

Jede Installation, Inbetriebnahme, Bedienung, Wartung und Priifung darf ausschlief3lich von ausgebildetem und auto-
risiertem Fachpersonal durchgefihrt werden. Die Bedienungsanleitung muss sorgfdltig gelesen und eingehend befolgt
werden, damit ein stérungsfreier, bestimmungsgeméBer und sicherer Betrieb des Volumensensors gegeben ist. Insbeson-

dere die Sicherheitshinweise sind unbedingt zu beachten.

Diese Bedienungsanleitung muss fiir das autorisierte Fachpersonal jederzeit einsehbar aufbewahrt werden. Es diirfen
zu keinem Zeitpunkt Inhalte aus der Bedienungsanleitung entfernt werden. Eine fehlende Bedienungsanleitung oder
fehlende Seiten miissen bei Verlust umgehend ersetzt werden. Die Bedienungsanleitung kann jederzeit bei VSE ange-
fordert oder auf unserer Webseite www.vse-flow.com heruntergeladen werden. Die Bedienungsanleitung muss an jeden

nachfolgenden Benutzer des Volumensensors weitergegeben werden.

Diese Bedienungsanleitung unterliegt keinem Anderungsdienst durch VSE. VSE behdlt sich das Recht vor, jederzeit tech-

nische Anderungen ohne weitere Bekanntgabe durchzufihren.

VSE erteilt keine ausdriicklichen oder stillschweigenden Garantien auf handelsiibliche Qualitédten und Eignungen fir

einen bestimmten Einsatzzweck.

VSE haftet nicht fir Schéden und Betriebsstérungen, die durch Bedienungsfehler, Nichtbeachtung dieser Bedienungs-
anleitung, unsachgeméf3er Installation, Inbetriebnahme oder Wartung sowie nicht bestimmungsgeméfler Verwendung

des Volumensensors entstehen.

Das Offnen des Volumensensors ist grundsétzlich nicht zuldssig. Nach einem eigenméchtigen Offnen oder Umbauen
sowie nach einmaligem, falschem AnschlieBen der Stromkreise des Volumensensors erlischt die Gewdahrleistung sowie

die Produkthaftung durch VSE.

Bedienungsanleitung—Nr.: V13 7 30 4



FUNKTIONSBESCHREIBUNG VOLUMENSENSOR

Volumensensoren von VSE Volumentechnik GmbH messen den
Volumenstrom von Flissigkeiten nach dem Zahnradprinzip. Die bei-
den Zahnréder des Messwerks werden durch den im Volumensensor
flieBenden Volumenstrom in Bewegung gesetzt. Jeder Zahn des Rades
wird von einem Einfach- bzw. Zweifachsignalaufnehmer abgetastet,
welcher fest mit dem Volumensensor verschraubt ist. Bei der Drehbe-
wegung des Zahnrades erzeugt jeder dieser Signalaufnehmer ein
digitales Ausgangssignal, wenn ein Zahn des Rades den Abtastbe-
reich passiert. Jedes geférderte Zahnlickenvolumen entspricht einem
Ausgangssignal beim Einfachsignalaufnehmer bzw. je nach Steck-
briickenkodierung 2 oder 4 elektrischen Ausgangsimpulsen beim Zwei-
fachsignalaufnehmer. Dieses Volumen ist in den Zahnlicken des Rades

ALLGEMEINE BESCHREIBUNG

Bitte beachten Sie alle Hinweise in dieser Bedienungsanleitung, nur
dann ist ein stérungsfreier Betrieb der Volumensensoren sichergestellt.
Fir Schaden, welche durch Nichteinhaltung dieser Hinweise entstehen,
tbernimmt VSE keine Gewdhrleistung. Das Offnen der Gerdte inner-

VOLUMENSENSOR-AUSWAHL

und Betrieb der
sensoren ist die richtige Auswahl (Auslegung) von Typ und Baugré-
Be entscheidend. Aufgrund der Vielzahl An-
wendungen und Volumensensor-Ausfihrungen tech-

Fir einen stdrungsfreien sicheren Volumen-

verschiedener
sind die

nischen Daten im VSE-Katalogmaterial allgemeiner Art.

KONFORMITATSERKLARUNG

Volumensensoren der Baureihe ,VHM” sind im Sinne des EMV-Ge-
setzes auf ihre elektromagnetische Vertréglichkeit und Stéraussendung
hin geprisft worden und entsprechen den giltigen gesetzlich vorge-
schriebenen EMV-Richtlinien. Sie kénnen nicht selbststédndig betrie-
ben werden, sind iber Kabel an eine Stromquelle angeschlossen und
liefern digitale elektrische Signale fir die elektronische Auswertung.
Fir alle Volumensensoren liegt eine Konformitétserklérung vor.

Da die EMV-Vertraglichkeit des gesamten Messsystem auch von der
Verlegung der Kabel, dem korrekten Anschluss der Abschirmung und

zum Gehéuse hin eingeschlossen und wird durch die Zahnraddrehung
zur Ablaufseite transportiert. Das aus einer Zahnliicke geférderte
Volumen wird Messvolumen V_genannt, das in Abhdngigkeit von der
Baugréfe des Volumensensors die Wertigkeit der Impulse bestimmt.

V_(l/lmp.) = 1/K-Faktor

Die Signalfrequenz der Ausgangsimpulse wird in der nachgeschalteten
Auswerteelekironik verarbeitet und ist proportional zur Drehzahl des
Zahnrades sowie zur Durchflussgeschwindigkeit. Die Durchflussmenge
entspricht dem geférderten Volumen, das durch die kontinuvierliche
elektronische Zahlung der Ausgangsimpulse gemessen wird.

halb des Gewdhrleistungszeitraumes ist nur nach Ricksprache und Ge-
nehmigung durch VSE zuléssig.

Bestimmte Eigenschaften der Geréte sind abhéngig von Typ, Baugréfie
und Messbereich sowie von der zu messenden Flissigkeit. Fiir eine
exakte Auslegung halten Sie bitte Riicksprache mit VSE.

jedem einzelnen angeschlossenen Gerét abhéngig ist, muss sicherge-
stellt sein, dass alle Komponenten den EMV-Richtlinien entsprechen
und die elektromagnetische Vertraglichkeit des gesamten Systems, der
Maschine oder der Anlage gewéhrleistet ist.

Alle Volumensensoren sind nach den giiltigen gesetzlich vorgeschrie-
benen EMV-Richtlinien gepriift und besitzen die CE- Zertifizierung.

ALLGEMEINE BEDINGUNGEN FUR DIE INBETRIEBNAHME

Vor der Montage bzw. vor der Inbetriebnahme missen Sie die folgenden
Eigenschaften und Gesichtspunkte der entsprechenden Gegebenheiten
lhrer Anlage beachten, damit ein stérungsfreier und sicherer Betrieb
mdglich ist.

1. Das zu verarbeitende Medium
= Istder Volumensensor fir das Medium geeignet?
Ist das Medium viskos oder abrasiv?

Besitzt das Medium Fillstoffe oder sonstige Zusatzstoffe?

Welches Reinigungsmittel wird verwendet?
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Ist das Medium verschmutzt oder sind Verunreinigungen und Feststoffe im Medium?
Welche KorngréBen haben die Feststoffe und kénnen diese das Messwerk blockieren?

Ist der Einbau eines vorgeschalteten hydraulischen Filters notwendig?

Sind die Rohrleitungen sauber und frei von Montageriickstéinden, wie z.B. Spéne, Schweifspritzer?
Ist der Tank sauber und kénnen keine Fremdstoffe aus dem Tank in das Rohrleitungssystem gelangen?
Wird das Medium oft umgestellt und wird dann auch ausreichend gespilt2

Sind die Rohrleitungen und das gesamte System vollstéindig entliftet?

Vertragen sich das Medium und das Reinigungsmittel mit den Dichtungen?
Sind die Dichtungen geeignet fir das zu messende Medium (Vertréglichkeit der Dichtungen)?



2. Die hydraulischen Eigenschaften der Anlage

= Istder max. Betriebsdruck der Anlage kleiner als der max. zuléssige Betriebsdruck des Volumensensors?

L T !

3. Die elektronische Auswertung und elekirische Sicherheit

Hat die Pumpe geniigend Leistung zum Betreiben der Anlage?

Liegt der max. Druckabfall Ap (am Volumensensor) unterhalb des max. zul&ssigen Druckabfalls2

Entsteht bei max. Durchfluss (z.B. bei hoher Viskositét) kein ibermé&Big groBer Druckabfall Ap am Volumensensor?
Entspricht der Durchflussbereich des Volumensensors (abhéngig von der Viskositét) dem vorliegenden Durchfluss?2
Beachten Sie, dass sich der Durchflussbereich bei gréBerer Viskositét verringertl

Entspricht der Temperaturbereich des Volumensensors der vorliegenden max. Temperatur des Mediums?

Ist der Querschnitt der Rohrleitung grof3 genug und treten nicht zu grofie Druckabfélle in der Anlage auf?

Ist der hydraulische Anschluss (Zu- und Ablauf) korrekt angeschlossen und dicht2

Ein blockierender Volumensensor kann den gesamten Durchfluss stoppen. Ist in der Anlage ein Uberdruckventil/Bypass vorhanden?

= Haben Sie den optimalen Volumensensor gewdhlt und ist dieser mit dem geeigneten Vorverstérker ausgestattet?

= Entspricht die Versorgungsspannung des Volumensensorssystems der vorliegenden Spannung?

= Istdie Versorgungsspannung, die das Netzteil oder Auswertegerét liefert, ausreichend gegléttet?

= Entspricht die Leistung der Versorgungsspannung der benétigten Leistung?

= Istder elekirische Anschluss anhand des beiliegenden Anschlussplans erstellt worden?

= Hat die Kabelabschirmung mindestens eine einseitige Verbindung zum Schutzleiter?

= Besteht bei beidseitiger Schirmerdung ein Potenzialunterschied zwischen dem Schutzleiteranschluss PE am Volumensensor und
dem Schutzleiteranschluss PE am Auswertegerdt?

= Muss eine Ausgleichsleitung zur Beseitigung dieses Potenzialunterschieds zwischen dem Volumensensor und dem Auswertegerdt
verlegt werden?

- Ist der Volumensensor fest mit dem Schutzleiter PE (z.B. iiber die Rohrleitungen) verbunden?

- Ist das Messwerk des Volumensensors isoliert zum Schutzleiter PE (z.B. Anschluss Gber Schlduche) aufgebaut? Wenn dies zutrifft
muss das Messwerk mit dem Schutzleiter PE verbunden werden!

= Istdas Kabel stérungsfrei verlegt und kénnen keine Stérimpulse eingekoppelt werden?

= Istder 4-polige Rundstecker des Anschlusskabels fest mit dem Stecker des Volumensensors verschraubt?

= Sind die Leitungen am Auswertegerdt richtig angeschlossen?

= Entspricht die gesamte Anlage den gesetzlichen Richtlinien der elektromagnetischen Vertraglichkeit (EMV)2

= Sind dlle &rtlich giiltigen Vorschriften, zutreffenden Bestimmungen, Richtlinien und Rahmenbedingungen der EMV
eingehalten und beachtet worden?

-

Anlagen, bei denen eine Fehlfunktion oder ein Versagen zu Personensché&den fishren kann, sind mit geeigneten

Sicherheitseinrichtungen auszustatten. Die Funktion dieser Sicherheitseinrichtungen ist in regelmé&Bigen Absténden zu Gberprisfen.

MAXIMALER BETRIEBSDRUCK

Vor der Montage des Volumensensors miissen Sie priffen, ob der max.
Betriebsdruck der Anlage den max. zuldssigen Betriebsdruck des
Volumensensors nicht iibersteigt. Beachten Sie dabei auch die Spitzen-
drijcke, die beim Betrieb der Anlage auftreten kénnen.

Abhéngig von der Ausfihrung des Volumensensors sind reguldr
folgende Betriebsdriicke zuléssig:
= Volumensensor ,VHM" P .. =250 bar

m

= Volumensensor ,VHM Titan” P .. =10bar

m

HINWEIS ZUR EU-RICHTLINIE 2014/68/EU, DRUCKGERATE

VSE-Volumensensoren sind im Sinne von Artikel 2, Nr. 5 der o.g. Richt-
linie sogenannte ,druckhaltende Ausriistungsteile” und sind somit
betroffen von dieser Richtlinie.

VSE-Volumensensoren haben somit gem&f Artikel 4, Absatz (1d),
Rohrleitungen geméf Absatz (1c), den in Artikel 4 der Richtlinie ge-
nannten technischen Anforderungen zu entsprechen. In der Regel
fallen die dabei gemessenen Fluide unter Gruppe 2 gemaf Artikel 13,
Absatz (1b).

Von VSE angebotene Volumensensoren erreichen dabei nicht die unter
Artikel 4, Absatz (1a) festgelegten Grenzwerte.

Die technischen Anforderungen an Volumensensoren von VSE be-
schrénken sich daher auf die in Artikel 4, Absatz (3) festgelegten
Kriterien. Das heift, dass die Gerdte in Ubereinstimmung mit der in
einem Mitgliedstaat geltenden guten Ingenieurpraxis ausgelegt und
hergestellt werden missen. Dieses wird hiermit bestétigt. Der Absatz
legt weiterhin fest, dass diese Baugruppen nicht die in Artikel 18 ge-
nannte CE-Kennzeichnung tragen dirfen.

Fir VSE-Volumensensoren wird somit keine CE-Konformitétserklérung
geméB 2014/68/EU ausgestellt. Die CE-Kennzeichnung unserer
Volumensensoren bezieht sich auf die Richtlinie 2014,/30/EU.




DURCHFLUSSMESSBEREICH

Der im Datenblatt angegebene Durchflussmessbereich (Q . - Q

)

des Volumensensors bezieht sich auf das Prifmedium , Hydrauliksl” mit

max

einer Viskositdt von 21 mm?/s bei einer Temperatur von 20 °C. Fir den
Messbereich mit Viskositéten > 10 mm?2/s gibt VSE eine Messgenavigkeit

bis zu 0,5 % vom Messwert und eine Wiederholgenavigkeit von 0,5 %
an. Fir Viskositdten von 1 bis 10 mm?2/s ist eine Messgenavigkeit
bis zu 1,0 % vom Messwert und eine Wiederholgenauigkeit von 0,5 %
gegeben.

Wichtig:

Stellen Sie sicher, dass der angegebene maximal zuléssige Betriebsdruck des Volumen-
sensors in keiner Betriebsart der Anlage Gberschritten werden kann. Beachten Sie den
Durchflussmessbereich, der abhéngig von der Viskositét des zu messenden Mediums ist.

MONTAGE DES VOLUMENSENSORS

Der Volumensensor sollte an einer gut zugénglichen Stelle montiert
sein, damit eine Demontage zur Reinigung des Messwerks leicht
méglich ist. Da Volumensensoren in jeder Einbaulage und Durch-
flussrichtung arbeiten, kénnen Sie ihn an jeder beliebigen Stelle in
Ihrer Anlage montieren. Bei der Installation des Volumensensors ist
darauf zu achten, dass auch bei Stillstand der Anlage immer noch
Flussigkeit im Volumensensor verbleibt und dieser nie leerlaufen
kann. Der Auslauf des Volumensensors sollte daher immer einen ge-
wissen Vorspann aufweisen, da hierdurch das Messwerk des Volu-
mensensors in der Flissigkeitssdule fest eingespannt ist (das Mess-
werk stitzt sich hierdurch an der Flissigkeitsséule ab) und sich die
Rohrleitung nicht entleeren kann. In kritischen Féllen oder wenn die
Rohrleitung im Stillstand bzw. Standby leerlaufen kann, empfiehlt
es sich immer, in der Auslaufleitung ein zusétzliches Rickschlagventil

einzubauen.

Rickschlagventil

Volumensensor

Tank

Abbildung 1: Volumensensor mit Vorspann

Wichtig:

Achten Sie darauf, dass das Messwerk des Volumensensors sowohl im Ein- als auch im Auslauf

immer vollstéindig gefillt ist und der Auslauf etwas vorgespannt ist. Dies verhindert die Entstehung von
Gasblasen und eine Zerstérung des Messwerks bei einem plétzlichen und steilen Anstieg des Durch-
flusses und verbessert gleichzeitig die Messgenauigkeit.

Volumensensoren der Baureihe ,VHM” lassen sich mit Schrauben auf
eine in der Rohrleitung installierte Anschlussplatte montieren. Wéhlen
Sie fir den hydraulischen Zu- und Ablauf bzw. fir das gesamte Rohr-
leitungssystem (wenn méglich) immer nur grofle Querschnitte. Dies
senkt den Druckabfall und die Durchflussgeschwindigkeit im gesamten
System.

Fir alle Volumensensoren der Baureihe ,YHM” liefert VSE Anschluss-
platten mit unterschiedlichen Rohrgewinden und seitlichem oder riick-
seitigem Anschluss (siehe Datenblatt Anschlussplatten). Abhéngig von
den vorliegenden Gegebenheiten, der installierten Rohrleitung, dem
Rohrquerschnitt oder Rohrgewinde kann der Anwender die geeignete
Anschlussplatte wahlen und diese ohne zusétzliche Reduzierungen in
die Anlage oder Maschine einbauven.

Der Volumensensor wird mit Zylinderschrauben auf die Anschlussplatte
geschraubt. Die Schrauben sind handfest vorzuspannen.

In Sonderlésungen kann der Volumensensor auch direkt in die Rohr-
leitung montiert werden.



Wichtig:

was erhebliche Folgen nach sich ziehen kann.

Auslauf frei und offen ist.

Bei der Montage des Volumensensors miissen Sie unbedingt darauf achten, dass die Dichtungen
nicht besché&digt sind und korrekt in den hydraulischen Anschlissen des Volumensensors liegen.
Falsch eingebaute oder beschédigte Dichtungen fihren zu Leckagen und zu einem undichten System,

Die gelben Kunststoffstopfen in den hydraulischen Anschliissen des Volumensensors schiitzen
das Messwerk gegen Schmutz und Verunreinigungen bei der Lagerung und beim Versand.
Vor der Montage des Volumensensors missen Sie diese Stopfen entfernen, damit der Ein- und

REINIGUNG UND SPULUNG DER ROHRLEITUNG VOR DER INBETRIEBNAHME

Vor der Inbetriebnahme des Volumensensors miissen Sie die gesamte
Anlage sorgféltig spilen und reinigen, damit keine Fremdkdrper von
der Montage in das Messwerk des Volumensensors gelangen kénnen.
Fremdkérper kdnnen das Messwerk blockieren und stark beschadigen,
so dass der Volumensensor keine giiltigen Messwerte mehr liefern kann
und zur Reparatur eingeschickt werden muss.

Nach Fertigstellung bzw. Verrohrung der Anlage missen Sie zuerst
das gesamte Rohrleitungssystem und den Tank sorgféltig spilen und
reinigen. Hierbei ist der Volumensensor aus dem Rohrleitungssystem zu
demontieren. Verwenden Sie als Spilflissigkeit ein Medium, das sich
mit dem spéter verwendeten Medium vertréigt und keine unerwiinschten
Reaktionen verursacht. Entsprechende Informationen k&nnen Sie
beim Lieferanten bzw. Hersteller des Mediums oder bei VSE einholen.

Volumensensoren sind Messaufnehmer, die mithoher Prézision gefertigt
sind. Sie haben ein mechanisches Messwerk, das aus zwei Zahnrédern
bestehtund mitengen Spaltenzum Gehduse eingepasstist. Selbstkleinste
Schaden an den Zahnréddern und Lagern verursachen einen Messfehler.
Sorgen Sie daher stets dafir, dass keine Fremdkérper in das Messwerk
gelangen kénnen und dass das durchflieBende Medium stets frei von
Verunreinigungen ist.

Nachdem die Anlage sorgféltig gespilt ist und keine Fremdkérper
mehr im Rohrleitungssystem sind, ké&nnen Sie den Volumensensor
montieren und mit der eigentlichen Inbetriebnahme beginnen.

Wichtig:

sogar zerstoren.

Spiilen Sie bitte die Rohrleitungen und den Tank grindlich aus, denn Fremdkérper und Ricksténde in
den Rohrleitungen kénnen in das Messwerk des Volumensensors gelangen und dieses blockieren oder,

VORVERSTARKER
Allgemein

Die Vorverstirker werden je nach Anwendung in unterschiedlichen
Ausfishrungen geliefert. Hierbei wird zwischen Einfach- und Zweifach-
aufnehmer unterschieden. Das grundsétzliche Abtast- bzw. Messver-
fahren ist jedoch bei beiden Varianten dasselbe und beruht auf dem

Der Einfachaufnehmer

Der Einfachaufnehmer arbeitet mit einem Tréigerfrequenzoszillator, der
beim Passieren eines Zahnes moduliert wird. Diese Modulation wertet
die nachgeschaltete Verstérkerelektronik aus und erzeugt ein Impuls-

Der Zweifachaufnehmer

Beim Zweikanalaufnehmer sind es zwei autarke Tréigerfrequenzoszil-
latoren, die beim Passieren eines Zahnes moduliert werden. Fir jede
Modulation erzeugt die Elektronik ein Impulssignal. Die Impulse der
beiden Aufnehmersysteme werden in der nachgeschalteten Vorver-
starkerelektronik zusammengefishrt und als Impulsverdoppelung aus-

Tragerfrequenzprinzip. Man erhélt lediglich beim Einsatz des Zwei-
fachaufnehmers, je nach Einstellung eine Impulsverdoppelung oder
Impulsvervierfachung.

signal, welches proportional zum geférdeten Volumen ist. Der Durch-
fluss l&sst sich aus der Frequenz dieses Impulssignals ableiten.

gegeben. Bei Bedarf kann durch Umstecken einer internen Kodierung
(Steckbriicke) auch eine Impulsvervierfachung gewdhlt werden, wo-
durch sich aber der Durchflussmessbereich verringert. Das geférderte
Volumen und der Durchfluss lassen sich iiber die Impulsanzahl und der
Frequenz ableiten.




| seigender Durchfluss = Zunahme der Sensorfrequenz

Ausganssignal eines Einfachaufnehmers

_h.. i

Ausgonssignal eines Sweifachaufnehmers

| [Impulsverdoppelung)
I —
-
ain Messvolumen
1 ¥m

gin Kommervolumen
ain Zohn + eine Zohnlicke
eine Zohnbewegung = 3460°

Abbildung 2: Signalausgabe der Vorverstérker

APPLIKATION MIT RICHTUNGSERKENNUNG

Ist eine Erkennung der Durchflussrichtung erforderlich, so werden die
Volumensensoren mit zwei Einfachaufnehmern (,Pick-up”) vom Typ
VI*-*S**/N und VTI*-*S**/N betrieben. Die beiden Einfachaufneh-
mer sind mit einem mechanischen Phasenversatz von 90° in Bezug zur
Zahnflankensequenz angeordnet.

Um unter zwei Einfachaufnehmern eine gegenseitige Signalbeeinflus-
sung zu vermeiden, sind diese mit unterschiedlichen Trédgerfrequenzen

auszuwdhlen, d.h. mit einer normalen (VII*-*S**/N) und einer modifi-
zierten Tragerfrequenz (VTI*-*S**/N).

Durch die beiden um 90°-phasenversetzen Impulssignale lésst sich die
Auflésung steigern, wenn man die ansteigenden und abfallenden Flan-
ken von beiden Kandlen auswertet. Durch diese Art der Auswertung

erhélt man eine Auflésung von '/, des Messvolumens.

b
Einzelaufnehmer x““‘-w._,_ Al — Einzelaufnehmer
VTII- ... Vill- ...
|_— Volumen-
i sensor
Abbildung 3: Applikation mit Richtungserkennun
9 PP 9 g — - - <=  Anschluss-

| platte seitlich




1. Durchflussrichtung T

sinkender DurchHuss = Abnohme der Sensodrequenz steigender DurchBupss = Zunohme der Sensorbrequenz

=) —_—

1. Durchfussrichtung [van A 4 B)

e 2. DurchAusarichsung

L 2. DurchHussrichtung [von B 9 4]

') Y -h ) ¥ i Tj A Y Ay Kanal 1
1 | a [ # | 2 1 |
- L ] | . r L T '-:‘ I o _; —== 3
| | | R | |
Aoy A Y. [ Y + Y A Y A Y A Y Kenal2
BB g N I R L N L N
e e SEETOE ol G LRy -
zin Messvalumen
iy Wechiel der

ein Eammercolumen
ein Zahn + eine Zahnlicke

Abbildung 4: Signalausgabe mit zwei Einfachaufnehmern

Durchflussrichiung
G = O ml/min

AUSGANGSBESCHALTUNGEN DER EINZELNEN VORVERSTARKER-TYPEN

Von den Einfachaufnehmern gibt es zwei verschiedene Ausfihrungen,
den Einfachaufnehmer VII*-*S**/N (VTI*-*S$**/N, mit modifizierter
Frequenz) als ,Pick-up” und den Einfachaufnehmer VEI*-*S**/N im
Rundgehduse des Zweifachaufnehmers.

Der ,Pick-up” wird auch als Abtastsystem fir andere Applikationen,
wie z.B. Turbinen angewendet.

Der VII*-*S**/N bzw. VTI*-*S$**/N (,Pick-up”) hat zwei Transis-
torausgéinge fir ein PNP- oder ein NPN-Ausgangssignal (siehe An-
schlussbilder).

Die Vorverstarkerelektronik fir den Betrieb der besonders leichtge-
wichtigen Titan-Z&hler ist identisch zu der , Pick-up”-Elektronik und hat
die Bezeichung VRI*-*S**/N (VWI*-*S**/N, mit modifizierter Fre-

quenz).

Der Einfachaufnehmer VEI*-*S**/N und der Zweifachaufnehmer
VDI*-*S$**/N im Rundgehé&use haben dagegen einen Optokoppler-

Transistor im Ausgang, der eine galvanische Trennung zur Betriebs-
spannung des Aufnehmers hat. Der Transistorausgang kann wahlweise
mit der Betriebsspannung des Volumensensors gespeist oder mit einer
separaten Spannungsversorgung betrieben werden. Entsprechend zu
den Polaritéten der Spannungsversorgung am Transistor wird ein PNP-
oder NPN-schaltendes Ausgangssignal gebildet (siehe Anschlussbil-
der).

Die Versorgungsspannung liegt im Bereich von U, = 8 ... 30 VDC. Sie
kénnen den Vorverstdrker mit jeder beliebigen Spannung in diesem
Spannungsbereich U, betreiben, beachten Sie aber, dass die Signal-
spannung sich immer an die Versorgungsspannung anpasst. Fir die
Versorgung ist eine gegléttete Gleichspannung mit einer maximalen
Restwelligkeit + 10% zuldssig. Bei allen Standard-Ausfihrungen der
VYHM"-Reihe sind Serienwiderstéinde von 2 x 620 Q zur Strombegren-
zung im Transistorausgang in Reihe geschaltet.

Wichtig:

Beachten Sie bitte, dass an der Stromversorgung des Volumensensors keine zusétzlichen
Induktivitdten wie Schiitze, Relais, Ventile etc. angeschlossen sind. Diese Bauteile sind
potenzielle Storquellen, erzeugen beim Schalten hohe Stérimpulse und kénnen die Funktion
des Volumensensors stéren, obwohl dieser den EMV-Richtlinien entspricht (insbesondere,
wenn die Induktivitéten nicht mit einer ausreichenden Schutzbeschaltung versehen sind).




Der max. Strom pro Kanal betrdgt =10 mA fir eine Betriebsspan-
nung > 16 VDC (der Strom |, ist abhéngig von der Eingangsimpedanz
der Auswerteelektronik).

Der elektrische Anschluss des Volumensensors erfolgt iber den
4-poligen Rundstecker, der sich im Vorverstérkergeh&use befindet.
Der Stecker des Anschlusskabels wird auf den Steckeranschluss des
Volumensensors gesteckt und mit diesem verschraubt.

Wichtig:

Verwenden Sie als Anschlusskabel nur gut abgeschirmte Kabel mit einem Drahtquerschnitt von
4 x 0,36 mm2. Beachten Sie bitte, dass das Gehduse des Rundsteckers metallisch ist,

einen Anschluss fiir die Abschirmung hat und dass das Potenzial des Schutzleiters PE mit

der Kabelabschirmung und dem Gehé&use des Vorverstérkers verbunden ist.

Die Abschirmung des Anschlusskabels ist verbunden mit der Uber-
wurfmutter des Steckers und liegt somit auf dem Vorverstarkergehé&u-
se und dem Volumensensor auf. Fir einen EMV-gerechten Betrieb der
Aufnehmersysteme ist mindestens eine einseitige Verbindung zu dem
Schutzleiter PE notwendig. Dies ist in der Regel durch die geerdeten
Rohrleitungen auf der Seite des Volumensensors gewéhrleistet. Es muss
auf Potenzialunterschiede geachtet und eine Ausgleichserde gelegt

werden. Eine Anschlussméglichkeit fir jeden Vorverstarkertyp ist ge-
geben.Die Abschirmung des Kabels sollte immer bis zum Volumen-
sensor durchgehend verlegt sein und nicht in Rangierverteilern oder
Abzweigdosen unterbrochen werden. Verlegen Sie das Anschluss-
kabelméglichstdirektvom Auswertegerétzum Volumensensor, da Unter-
brechungen immer potenzielle Fehlerquellen sind.

Wichtig:

(siehe Anschlussbild)!

Zwischen dem Vorverstarkergehduse und dem Schutzleiteranschluss PE der Auswerte-
elektronik kénnen Potenzialunterschiede bestehen. Hier ist Ausgleichserde zu legen

Die maximale Kabellénge zwischen dem Volumensensor und der
Auswerteelektronik betrdgt ca. 120 m. Bei groflen Kabelldngen

SONDERLOSUNGEN

Fir einige Anwendungen ist z.B. ein geringes Gewicht zwingend not-
wendig. Dieses kommt besonders héufig in Automatisierungsbereichen
vor. Hierfir bietet VSE Sonderausfihrungen aus Titan an, welche ein
besonders leichtes Gewicht aufweisen.

(ab ca. 40 m) missen Sie unbedingt darauf achten, dass das
Anschlusskabel in stérungsfreier Umgebung verlegt ist.

Falls Sie anderweitige Erfordernisse fir lhre Anwendungen haben,
bitten wir Sie VSE diesbeziiglich zu kontaktieren.

VSE verfigt iiber langjéhrige Erfahrung und kann durch Modifikation
von mechanischen sowie elektronischen Komponenten in kirzester Zeit
Lsungen fir kundenspezifische Anforderungen bieten.

WARTUNG, LEBENSDAUER UND GEWAHRLEISTUNG

Abhéngig von den Betriebsbedingungen sind die Lebensdauer und da-
mit die spezifischen Eigenschaften der Geréte durch Verschlei, Korro-
sion, Ablagerungen oder alterungsbedingt begrenzt. Der Betreiber ist
fir regelmé&Bige Kontrolle, Wartung und Rekalibrierung verantwortlich.
Jede Beobachtung einer Stérung oder einer Beschadigung verbietet

die weitere Benutzung.Auf Wunsch kénnen wir lhnen ein Leihgerat fiir
die Daver der Uberholung zur Verfigung stellen.

Wir empfehlen eine jahrliche Uberprisfung und Rekalibrierung.

Bei normalen Betriebsbedingungen liegt die Lebensdauer bei 10.000
Stunden. Der Gewdhrleistungszeitraum betrédgt 12 Monate.

LAGERUNG, RUCKSENDUNG UND ENTSORGUNG

Zwischenlagerung

Alle Volumensensoren von VSE werden mit Verschlussstopfen und in ei-
ner geeigneten Verpackung fir alle Bestimmungsorte und Transportarten
geliefert, so dass ein optimaler Schutz gewdéhrleistet ist.

Riicksendung

1. Der Volumensensor ist vor der Riicksendung vom Kunden ordnungs-
geméB zu reinigen, um das Risiko einer Vergiftung/Kontamination
durch schddliche, explosive und andere risikoreiche Férdermedien
fir Mensch und Umwelt zu verhindern.

2. Wurden Medien geférdert, deren Riickstéinde mit Luftfeuchtigkeit zu
Korrosionsschaden fihren oder bei Sauerstoffkontakt entflammen, so
muss der Volumensensor zusétzlich neutralisiert und zum Trocknen
mit wasserfreiem, inertem Gas griindlich gereinigt werden.

Die Volumensensoren sollten immer in ihrer Orginal-Schaumstoffverpa-
ckung bzw. Transportkiste gelagert werden. Die Geréte dirfen keinen
Temperaturen unter -20°C bzw. iber +60°C ausgesetzt werden und
sind vor Feuchtigkeit und deren Einwirkung zu schiitzen.

3. Der Riicksendung des Volumensensors muss immer eine vollstdndig
ausgefillte Unbedenklichkeitserklgrung beigefiigt werden (siehe
Seite 23). Es miissen alle angewandten Sicherungs- und Dekontami-
nierungsmaBBnahmen angegeben werden.

4. Der Volumensensor ist bei der Ricksendung unter Beachtung der gel-
tenden Logistikstandards zu verpacken und mit Verschlussstopfen zu
verschliefen.



Entsorgung

VSE férdert aktiv Umweltbewusstsein und hat ein Betriebsmanagement-

system, das die Anforderungen von ISO 9001:2015 erfillt. Die Belas-

tung der Umwelt und der Menschen soll bei der Herstellung, der Lage-

rung, dem Transport, der Nutzung und der Entsorgung unserer Produkte

und Lésungen so gering wie méglich gehalten werden.

* Spilflissigkeit sowie Restflissigkeit auffangen und nach den gesetz-
lichen Bestimmungen und Vorschriften entsorgen.

¢ Gegebenenfalls Schutzkleidung und Schutzmaske/+Schutzbrille
tragen

TECHNISCHE DATEN VOLUMENSENSOR VHM

Die Werkstoffe miissen wie folgt fachgerecht entsorgt werden:
* Metdll

* Kunststoffe

¢ Elektronikkomponenten

® usw.

Bei der Entsorgung ist auf die Einhaltung der abfallrelevanten Vorschrif-
ten und Regelungen des jeweiligen Ziellandes zu achten!

BaugrdBe Messbereich MessvolumenV Frequenz K-Faktor
I/min ml Hz Imp./Liter
VHM 01-2 0,01..1 ca. 0,045 ca.3,7...370,0 ca. 22.200
VHM 02-1 0,05..2 ca. 0,120 ca. 6,9 ..278,0 ca. 8.800
VHM 02-2 0,10...4 ca. 0,225 ca. 74 ..296,0 ca. 4.400
VHM 02-3 0,40..8 ca. 0,450 ca. 14,8 ...296,0 ca. 2.200
VHM 03-2 0,50...20 ca. 1,010 ca. 8,25...330,0 ca. 1.000

Die exakten Daten entnehmen Sie bitte dem Kalibrierprotokoll.

Messgenavigkeit +
+

0,5 % vom Messwert (bei Viskositdt > 10 mm?2/s)
1 % vom Messwert (bei Viskositat 1 — 10 mm?2/s)

Wiederholgenauigkeit

+0,5 % unter gleichen Betriebsbedingungen

Werkstoffe

Messwerksgehé&use: Edelstahl 1.4404

Réder: Edelstahl 1.4462

Messwerkslager: Wolframcarbit

Vorverstarkergehduse: Edelstahl 1.4305 oder Aluminium

Messwerkslagerung

Lagerbuchsen, Kugellager (Option)

Dichtungen

PTFE mit FPM-Kern (Standard) oder PTFE

Max. Betriebsdruck 250 bar

Mediumtemperatur

-20°C ...+ 120°C (-4°F ... 248°F) (*)

Umgebungstemperatur

-20°C ... + 60°C (-4°F ... 140°F) (*)

Viskositdtsbereich

1...20000 mm?/s

Einbaulage beliebig

Durchflussrichtung

siehe Pfeilrichtung auf dem Volumensensor

Montage

auf Anschlussplatten mit Rohrleitungsanschlissen

oder als Rohrleitungssystem (Sonderausfihrung)

(*) Beachten Sie auch hierzu die Temperaturbereiche der Vorverstérker.

ABMESSUNGEN VOLUMENSENSOR VHM

YHM 01 /02

o

Ansicht X

VHM 03




Gewicht

kg
VHMO1-2 68 29 44 18 5 6 Mé 0,750
VHM02-1 68 29 44 18 6 6 Mé 0,740
VHM02-2 68 34 44 18 6 6 Mé 0,860
VHM 02-3 68 43 44 18 6 6 M6 1,075
VHM 03-2 99 50 27 10 25 81 Mé 12 2,700

Die Abmessungen sind in mm angegeben.

ABMESSUNGEN ANSCHLUSSPLATTEN AHM
AHM 01/02 seitliche Anschlusslage

Zug. Bau-

AHM 03 seitliche Anschlusslage

Lage der Leitungsanschlisse

Signalaulnehmes

Volumensensaor

- | Anschluss-

platte seitlich

gréBe VHM

01 -1

G1/8"
G '|/ "

68

52

20

24

Mé

9,4

6,07 x1,78

02-1,2,3

G1/8"

G]/u

1/8" NPT

1/4" NPT

68

52

20

24

Mé

7,65x1,78

G 3/8"

3/8" NPT

68

52

20

35

Mé

03

G 3/8"

G 1/2"

3/8" NPT

1/2" NPT

100

70

35

Mé

15,5

25

13,5

12,42 x 1,78

Die Abmessungen sind in mm angegeben.



TYPENSCHLUSSEL VHM, AHM

Volumensensor VHM

VHM.-. . . . . I . — | Signalaufnehmer
I— Baureihe {Anderungskennzahl)
Dichtungsart [E FEP / FEM (Standard)
Anschiussart [ P | Plattenbau
R | Rohreiungsanschiuss
Material (2] vaa
4| vaa
Flankenspiel [ 1 | Verkeinertes Flankenspie
2 | Mommales Flankenspiel
| 3 | WVergrdfentes Flankenspie
Messbereich | 4 |  Technische Daten
2 | Technische Daten
3 Technischa Daten
Baugidle [01] wHMO1
02| wHMOD2
03| vHMoO3

Anschlussplatten AHM

AHMQ'!Q:c/#

l— Boureihe (fnderungskennzohl)
Auvsfihrung

Stondard
Sonder

Anschlussart G/
Gl/4
G 3/8
G1/2
1/8 MPT
1/4 NPT
3/8 NPT
1/2 NPT

Anschlussloge

Ansehlussloge seiflich
Ansehluss unten

Malerial

Va2A
V4A
Bougrslie VHM 01

WHM 02
WHM 03

B8] [ ] [=omon=>] [ ]



Versorgungsspannung

U,=8..30VDC£10%

Stromaufnahme im Leerlauf

, = ca. 4 mA (bei 30 V DC)

Signalausgangskreis

Transistor mit Serienwiderstand R =2 x 620 Q
PNP und NPN durch ext. Anschlussart wéhlbar

Signalausgabe PNP

High Signal: U, =U, -1V; I =10 mA max.

Signalausgabe NPN

Low Signal: U, =0V; |, = 10 mA max.

Signal-Schaltfrequenz

3 Hz - ca. 1000 Hz (*)

Elektrischer Anschluss

4 pol. Rundstecker M 12

Medientemperatur

-20°C ... +120°C (-4°F ... 248°F)

Umgebungstemperatur

-20°C ... +60°C (-4°F ... 140°F)

Material

Edelstahl 1.4305

Gewicht

15g

(*) abhéngig von der VHM-BaugroBe

Anschlussméglichkeit
fir Schutzleiter PE

VII*-*S**/N .
VTI*-*S**/N :

Abmessungen
@=25 mm; Ldnge= 119 mm

Steckerstift Nr. 2
(Drahtfarbe weif})
Signalausgang PNP

Steckerstift Nr. 3
(Drahtfarbe blau)
Versorgung OV

Steckerbelegung

TECHNISCHE DATEN EINFACHAUFNEHMER VII*-*S$**/N; VTI*-*S**/N

| Signalaufnehmer

=i

Volumensensor

e

Anschluss-
platte seitlich

Steckerstift Nr. 1
(Drahtfarbe braun)
Versorgung U

* Steckerstift Nr. 4
(Drahtfarbe schwarz)
Signalausgang NPN



ANSCHLUSSPLAN EINFACHAUFNEHMER VII*-*S**/N; VTI*-*S**/N

+U 5 1 Eroun { +av .. 30v
GND 3 blou { oy
2 x G208
2 weild —
—
Ri
V77T  Versorgung U 4 ) beaun
i i
3 i 4 Signalousgang (PINP) T Auswerte-
L L L L
3 Versargung OV ' ' blou Elektronik
L2 Abschirmung 1.1
. R >
g ———— — _I__
Ausgangssignal PNP-schaltend
{L +av.. 2oy
C ov
1
|
2 x &Z0R Ru
i T Versorgung U ¥V broun
g L) Signolousgang [MPR)] Vol schwarz
g 5! - Auswerte-
T T T T
3 1 Versargung OV 1 1 blow Elektronik
. ] g S -

Ausgangssignal NPN-schaltend




n TECHNISCHE DATEN EINFACHAUFNEHMER VEI*-*S**/N

Versorgungsspannung U,=8..30VDC#10%
Stromaufnahme im Leerlauf I, =ca.2,5mA (bei 30 V DC)
Signalausgangskreis Transistor mit Serienwiderstand R =2 x 620 Q
PNP und NPN durch ext. Anschlussart wéhlbar
Signalausgabe PNP High Signal: U, = U, -1V; I, =10 mA max. |
Signalausgabe NPN Low Signal: U, =0 V; I, = 10 mA max.
Signal-Schaltfrequenz 3 Hz - ca. 500 Hz
Elektrischer Anschluss 4 pol. Rundstecker M 12 !
Medientemperatur -20°C ... +85°C (-4°F ... 185°F)
Umgebungstemperatur -20°C ... +60°C (-4°F ... 140°F) T Lm
Material Aluminium eloxiert (schwarz); Spulenhalter: Edelstahl
Gewicht 165 g

TECHNISCHE DATEN ZWEIFACHAUFNEHMER VDI*-*S**/N

Versorgungsspannung U,=8..30VDC+10%
Stromaufnahme im Leerlauf , = ca. 4 mA (bei 30 V DC)
Signalausgangskreis Transistor mit Serienwiderstand R =2 x 620 Q
PNP und NPN durch ext. Anschlussart wéhlbar
Signalausgabe PNP High Signal: U, =U, -1 V; .= 10 mA max T
Signalausgabe NPN Low Signal: U, =0 V; I, = 10 mA max
Signal-Schaltfrequenz 6 Hz — 500Hz (Impulsverdoppelung) (*)
12 Hz — 500Hz (Impulsvervierfachung) (*)
Elektrischer Anschluss 4 pol. Rundstecker M 12 | =
Medientemperatur -20°C ... +85°C (-4°F ... 185°F) i L" =
Umgebungstemperatur -20°C ... +60°C (-4°F ... 140°F) _l_
Material Aluminium eloxiert (schwarz); Spulenhalter: Edelstahl
Gewicht 165 ¢

(*) Beachten Sie den eingeschrénkten Durchflussmessbereich aufgrund der

Impuls-Vervielféltigung

Ausgangs-dignale
Kodierfeld 11

Vardoppebeng dar

L&) Yolumonsensoe-Signole

Kodinchald 11

Wigrw 'I'IFEJI_III.III” dar
YolumensensorSignole

B2 =

Anschluss Hir

Potenzialougleih
2o LTI VEI**5**/N 25nn LI _TT wpp."5**/M
I ! Einfachaufnehmer l_! Tweifachaufnehmer
Stechersift Mr. 2 Steckersif M |
|Dechiorbe waill] |Crahiorbe broun]
515'|r-'.||l.=4y9un5| L Verangung U
Abssssungen

@ = 6Bmm; Hibe = 43 mm

Shockarssh Mr, 3 Steckonsh Me 4
|Drahiorbe blou) |Drahiorbe schwarz]
Viersargung OY Signalousgang U+

Seckarbelegurg



ANSCHLUSSBILD EINFACHAUFNEHMER VEI*-*S$**/N; ZWEIFACHAUFNEHMER VDI*-*S**/N ﬂ

|
+U b S # { +8v .. 30%
|
GHD 3 blou c -
2 weil
Ry
4 schwarz
2 x &20k
T —
- Versorgung U R
o . '
4 o Signalversorgung U+ 10 sohwor I
5 X8 Sigralausgang [FMF] Pl ol Auswerte-
5 H Yersorgung OV E Elektronik
- i H Abschirmung i ;
] R e T r
_ L *
e —_ =
Ausgangssignal PNP-schaltend
+Ue Bxcam -  +av .. 30V
GND - C ov
schwory  pe——
| S|
2 % &20R Ru
waill
e o o o o i o i o o ~
B Wersargung U 3y beaus
PR Signalousgang [MPN] i slvanrs
3 : : ﬁigr.nherm.'l_}nng - : : wal Auﬁwe rfﬂ'
[ [
3 0 Versargung OV [ blau 1 Elakfru‘nik
> [ Abschirmung L
[ [ R R it -
— — —_

Ausgangssignal NPN-schaltend



TYPENSCHLUSSEL SIGNALAUFNEHMER

Vise=eolufa

Ausfﬁhruna
N Standard
Einfachaufnehmer Ex Ex-Aushishrung [Eigensicher)
Baureihe
M12x 1
Kabeleinfiihrung
7o)
E 223 b 3 Steckeranschluss mit
VSE-Mormstecker
r_ aa
i Baugrofie
- g
N g ] Volumensensor VHMO1
S :
° § Erdung 2 | Volumensensor VHMO2
- —R @6 3 Valumensensor VHMO3
SW 12
o Erdung des Sensors
. | Micht geerdet an OV
; Anschluss
: | 4 Leiteranschluss
: [Standard)
L Z Leiteranschluss
[Ex-Ausfiihrung)
Fweitochautnehmer
abl
| Anschluss & [: i .
= ! H : Signalaufnehmer
- 4 N D Zweitachaufnehmer
l qj H (Impulse x 2 / Impulse x 4)
Edomng S 2 TTTrTrrmTETETEEEEIATETETS . E
- e ; E Lweilachauinehmer
VHM (Impulse x 1)
' 11 Einfachaufnehmer mit
“1:_; " ) . narmaler lrﬁgarfraquenz
; IT Einfachaufnehmer mit
r‘-’l’ﬁ modifizierter Tragerfrequenz

*Bei Typenreihe VDB ...

(Lichtleiterausgang) ist nur Signalverdopplung méglich (Impuls x 2).




TECHNISCHE DATEN VHM-TITAN

BaugréBe Messbereich MessvolumenV_ Frequenz K-Faktor
I/min ml/Imp. Imp./Liter

VHMO01-1_T1 0,01 ...1 ca. 0,04 ca.5..417 ca. 24.000

VHM 02-2_T1 0,05..2 ca. 0,11 ca. 76 ..303 ca. 8.800

Die exakten Daten entnehmen Sie bitte dem Kalibrierprotokoll.

+ 0,5 % vom Messwert (bei Viskositét > 10 mm?/s)
+ 1 % vom Messwert (bei Viskositdt T — 10 mm?/s)

Messgenavigkeit

Wiederholgenavigkeit +0,5 % unter gleichen Betriebsbedingungen

Werkstoffe

Messwerksgehduse: Titan
Rader: Edelstahl 1.4462
Messwerkslager: Wolframcarbit

Vorverstarkergehduse: Aluminium (Al Mg Si 1) EN AW - 6082

Messwerkslagerung Lagerbuchsen
Dichtungen PTFE mit FPM-Kern oder PTFE
Max. Betriebsdruck 10 bar

-20 ... + 85°C (-4°F ... 185°F) (*)
-20 ...+ 60°C (-4°F ... 140°F) (*)
1...20 000 mm?/s

beliebig

Mediumtemperatur

Umgebungstemperatur

Viskositdtsbereich

Einbaulage

Durchflussrichtung siehe Pfeilrichtung auf dem Volumensensor

Blockmontage
IP 54

(*) Beachten Sie auch hierzu die Temperaturbereiche der Vorverstérker

Montage

Schutzart

ABMESSUNGEN VHM-TITAN

Volumensensor mit Vorverstdrker
VHM 01-22TS1/1. + V.L. - 01S00/.

o MiZx1  Erdung
]

!

- — 1A L) :
BRI SSiE ;
fef ek
. -
IR =|
- -rm
12

Vorverstdrker
VRII - 01S00 / N Standard
VRLI - 01S00 / Ex eigensicher

VWII - 01S00 / N Standard
VWLI - 01S00 / Ex eigensicher

Volumensensor
VHM - 01-22TS1/1 N Standard

S Sonderwelle

D D-Shaft

¥

. .

LA

o

B

18



Volumensensor mit Vorverstdrker
VHM 02-12TS13/1. + V.L. - 02500/.

wmizx1 Erdung
M4

e

pll /o

2BE

] l 2
[ |

| o

TYPENSCHLUSSEL VHM-TITAN

Volumensensor VHM-Titan

Vorverstérker
VRII - 02S00 / N Standard
VRLI - 02500 / Ex eigensicher

VWII - 02500 / N Standard
VWLI - 02500 / Ex eigensicher

-

| T

=k
W, U

Volumensensor
VHM - 02-12T513/1 N Standard

S Sonderwelle

D D-Shaft
b
4 %A*?l .
@6 :
18
VHM . -. . ! . .| = |signalaufnehmer

Lagerungsar Standand
O - Shaft
Sloplan

Baurgine {Ancomngsk hi}

Laufende Sondorbr.

Buwose  [§] Sonder

Maeial Titan
Flankarspeal | 4 | Verkisinenes Flankenspie
2 Mormalkes Flankaenspiel
i Vergralernes Flankenspie
Massbarmch | 4 Tochnachs Daien
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TECHNISCHE DATEN EINFACHAUFNEHMER VRI*-*S**/N; VWI*-*S$**/N

Versorgungsspannung

U,=8..30VDC+10%

Stromaufnahme im Leerlauf

I, =ca. 4 mA (bei 30 VDC)

Signalausgangskreis

Transistor mit Serienwiderstand R=2 x 620 Q
PNP und NPN durch ext.

wdhlbar

Anschlussart

Signalausgabe PNP

High Signal: U =U, -1 V; 1 =10 mA max.

Signalausgabe NPN

Low Signal: U =U, 0V; | =10 mA max.

Signal-Schaltfrequenz

3 Hz - ca. 1.000 Hz (¥)

Elektrischer Anschluss

4 pol. Rundstecker M12

Medientemperatur -20°C ... +85°C (-4°F ... 185°F)
Umgebungstemperatur -20°C ... +60°C (-4°F ... 140°F)
Material Al Mg 4,5 Mn 0,7

Gewicht 125¢g

(*) abhéngig von der VHM-BaugréBe

o

mlt_isi tfH; “w't-tst t!‘"

Anschluss fir

- / Potenzialausgleich M4

Abmessungen
siehe Kapitel , Abmessungen VHM-Titan"

Steckarstift Mr. 1
[Drahtfarbe braun)
Yersorgung U

Steckerstift Mr. 2
(Drahtfarbe weili]
Signalovsgang PP

Steckerstift tr. 3 Steckarstift Mr, 4

[Drohtforbe blau) |Drohtfarbe schwarz]
Yersorgung OV Signalausgang MFM
Steckerbelegung

ANSCHLUSSBILD EINFACHAUFNEHMER VRI*-*S**/N; VWI*-*S$**/N
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Ausgangssignal PNP-schaltend



Ausgangssignal NPN-schaltend
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TYPENSCHLUSSEL SIGNALAUFNEHMER FUR VHM-TITAN

Volumensensor

V' i 5

Auesfihrung

Biaurade

Kabeleinfihrung

Baugrale

Erdung des
Sensors

Amschiyss

Sagnalaufnehrmar

FAFE] gD [p7

Standard
Eigansicher

Kabelverschraubung
Steckeranschiuss mit WSE-Mormsiacker

Volumensensor 01

Veolumensensor 02

Micht geardet an 00
Geeardet an OV (Option)

4 - Laiteranschluss mit LI Begrenzung
2-Leiteranschluss chne W1 Begrenzung

Einkanal-Aufnehmer mit
modifizierar Trigerfrequanz

Einkanal-Aufnehmer mit
norrmabes Trigerfrequene



UNBEDENKLICHKEITSBESCHEINIGUNG

VSE...-
SICHERHEITSERKLARUNG FUR RUCKLIEFERUNGEN
(UNBEDENKLICHKEITSBESCHEINIGUNG) Stand: 10,2021

Riicksendung bitte an info@vse-flow.com

Volumensensoren, fir die diese Unbedenklichkeitsbescheinigung nicht ausgefillt ist und unter-
schrieben vorliegt, kénnen aus Sicherheitsgrinden weder inspiziert noch repariert werden und
werden ungeprift zu lhren Lasten retourniert.

Artikelbezeichnung

Stiickzahl

Ricksendegrund

Der Volumensensor wurde mit gesundheits-/umweltgefdhrdenden
Medien betrieben. Nein Ja

Mediumriickstéinde im Volumensensor wurden beseitigt. Nein Ja

Es sind besondere SicherheitsmaBnahmen oder auch Behandlungen
erforderlich oder zu erwarten. Nein Ja

Der Volumensensor wurde zuletzt mit folgenden Medien betrieben:

wenn ja, welche

[
Q
*

Lésungsmittel . Nein

Toxische Fluide . Nein . Ja*

Biologisch aktive Fluide . Nein . Ja*

Radioaktive Fluide . Nein . Ja*

*

Atzende Fluide . Nein

[ —
Q o]
*

Laugen . Nein
Explosive Fluide . Nein . Ja*

Andere . Nein . Ja*

* Bitte in der Anlage das Sicherheitsdatenblatt fir das Medium hinzufigen. S.1/2




SICHERHEITSERKLARUNG FUR RUCKLIEFERUNGEN
(UNBEDENKLICHKEITSBESCHEINIGUNG)

VSE flow®

Riicksendung bitte an info@vse-flow.com

Der Unterzeichner versichert, dass die vorstehenden Angaben korrekt und vollstéindig sind
und der Versand gemdB den gesetzlichen Bestimmungen erfolgt. Der Unterzeichner ist haftbar
fir alle Schéden, die durch nicht gekennzeichnete Dekontaminierungen des riickgesendeten

Volumensensors entstehen.

VSE weist ausdriicklich darauf hin, dass im Vertrauen auf die Korrektheit der Angaben dieser
Sicherheitserklérung (Unbedenklichkeitsbescheinigung) Reparatur- und Uberprifungsarbeiten
durchgefihrt werden. Sollte es dabei zur Verletzung von Kérper, Leib und Leben oder auch zu

Sachschédden kommen, werden Schadensersatzanspriiche geltend gemacht.

Firma

StraBe / Hausnr.

PLZ / Ort

Telefon

Telefax

E-Mail

Ansprechpartner

(in Druckbuchstaben)

Datum

Unterschrift

(Firmenstempel)

Anlagen

S.2/2



VSE flow”

VSE Volumentechnik GmbH
HénnestraBBe 49
58809 Neuenrade / Germany

Phone +49(0) 2394 / 6 16-30
info@vse-flow.com
www.vse-flow.com

A company of
e.holding

FLUID TECHNOLOGY GROUP

V137304 09/23 www.plakart.de





